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Horaire

Attention !

Les vendredis le cours aura lieu de
12hl15 - 14h00
en B 1 C0124 11

car j'ai un autre cours de 10h - 12h le vendredi




Planning « théorique » (ajustable)

« Mardi 14 oct. 2025 : Intro / Circuit magnétique
« Vendredi 178 oct. 2025 : Transformateurs

« Mardi 28 oct. 2025 : Elements de base

« Mardi 4 nov. 2025 : Machine asynchrone
 Vendredi 7 nov. 2025 : Machine synchrone 1

« Mardi 11 nov. 2025 : Machine synchrone 2 / Moteur DC

« Mardi 18 nov. 2025 : Examen de la partie 2
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\begin{equation}
\boldsymbol {\mathbf{rot} \, \mathbf{H} \,
=\, \mathbf{J}}

\end{equation}

\begin{equation}
\boldsymbol {\mathbf{rot} \, \mathbf{E} \,
=\, -\frac{\partial \mathbf{s}}{\partial
t}}

\end{equation}

\begin{equation}
\boldsymbol {\mathbf{div} \, \mathbf{g} \,
=\, 0}

\end{equation}

Complétées par les relations spécifigques aux
matériaux :

\begin{equation} \label{eq:circmag_champ_B}
\mathbf{e} \, = \mu \, \mathbf{H}
\end{equation}
\begin{equation}
\mathbf{E} \, =\, \rho \, \mathbf{3}
\end{equation}

\hewpage
\subsection{Forme intégrale des équations de
Maxwel1}
\labeTl{title:circmag_equations_Maxwell_int}

Les équations de Maxwell écrites au paragraphe
\ref{title:circmag_rappel_Maxwell} expriment
des relations en tout point de 1'espace, on
parle de forme Tocale. Sous cette forme, elles
se prétent mal a 1'étude spécifique des
machines électriques et plus particuliérement
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Moteur , _
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Pourquoi I'énergie électrique ?




Conversion d'énergie electromécanique

Magnétique
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Couple électromagnétique

Conversion d'énergie électromécanique (4 formes d'énergie) :
- énergie électrique

- énergie mécanique

- énergie thermique (pertes)

- énergie magnétique (emmagasinée dans le champ de couplage)
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Production d'énergie électrique

Source : wikipedid
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Source :
wikipedia
blog.bkw.ch
www.rjb.ch




Propulsion électrique dans la marine
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Vibreur de télephone

Source :

quora.com
imore.com 14
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Source : h55.ch
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carvolution.com
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SOLEVA A 100% SOLAR

THE SOLAR ELECTRIC VAN POWERED VAN

|

250KM 11 HOURS SKW 24M2 3 PEOPLE

RANGE FULLY CHARGED SOLAR POWER SOLAR SURFACE, CAPACITY
FROM SOLAR POWER DEPLOYED

SOLEVA I00% SOLAR ELECTRIC
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Entrainement électrique - Drive
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Constitution d'une machine electrique
Rotor Outrunner
(partie tournante)

=N
N

Stator

Rotor (partie fixe)

(partie tournante)

Source :
robots-et-compagnie.com 22



Couple électromagnétique

Loi de Newton :
F=mi 3T = Jd—Q
dt

em frottements

T, -T dO

J dt

Magnétique
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Caractéristique de couple et
schemas equivalents

Machine asynchrone 2
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Inductances

Schéma équivalent d'un moteur
synchrone a aimants permanents
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Résistance (du fil de la bobine)
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| Inductance (de la bobine)

_ \ Effet de la rotation du rotor
4

Source :
robots-et-compagnie.com 25
rs-online.com



Inductances

Schéma equivalent d'une
machine a courant continu

Schéma equivalent d'une
machine asynchrone

26
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